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1、 概述
WDD-1ZW型微机备用电源自投装置，主要适用于高压35KV、10KV、6KV系统及低压400V系统，两路进线开关与母联开关间自投，适用于跳断路器回路及接触器回路。信号电压可取自PT100V二次电压，也可直接取400V一次电压。装置采用汉字液晶显示，菜单化设计，操作、调试方便，自投方式设定灵活方便，运行稳定可靠。装置可记录32条动作记录、故障记录，并采用RS485总线网络，MODBUS-RTU通讯规约，可与计算机监控系统通讯。

2、 功能说明
1.1. 一次系统示意图
一次系统示意图如下：
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1.2. 系统运行方式
■ 1#进线带两段母线，1DL、3DL在合位，2DL在分位，称运行方式1。
■ 2#进线带两段母线，2DL、3DL在合位，1DL在分位，称运行方式2。
■ 两段进线带两段母线分列运行，1DL、2DL在合位，3DL在分位，称运行方式3、4。
■ 2#进线带一段母线运行，2DL在合位，1DL、3DL在分位，称运行方式5。
■ 1#进线带一段母线运行，1DL在合位，2DL、3DL在分位，称运行方式6。
1.3. 自投原理
装置具有6种自投方式、6种自恢复方式（可投退）、2种重合闸方式（可投退），可以适用不同的供配电需求，见表1。
装置运行前必须根据系统运行要求，选择相应的主、备进线，来确保装置的正确动作，保证配电系统的安全可靠运行，见表2。
	
	自投
	自恢复
	重合闸

	方式1
	分1DL，合2DL
	分2DL，合1DL
	1DL重合

	方式2
	分2DL，合1DL
	分1DL，合2DL
	2DL重合

	方式3
	分1DL，合3DL
	分3DL，合1DL
	无

	方式4
	分2DL，合3DL
	分3DL，合2DL
	无

	方式5
	分1DL、3DL，合2DL
	分2DL，合1DL、3DL
	1DL重合

	方式6
	分2DL、3DL，合1DL
	分1DL，合2DL、3DL
	2DL重合


表1
	主进线选择
	1#进线
	2#进线
	运行方式
	自投
	自恢复
	重合闸

	1#
	主进线
	备用进线
	1、3
	1
	1
	1

	2#
	备用进线
	主进线
	2、4
	2
	2
	2

	1/2#
	互为备用
	1、2
	1、2
	无
	1、2

	1#2#
	分列运行
	3、4、1、2
	3、4
	3、4
	无

	1#2b
	主进线
	备用进线
	1、5
	5
	5
	1

	2#1b
	备用进线
	主进线
	2、6
	6
	6
	2


表2
注：

1) 进线电压判据设为退出时，重合闸、自恢复功能自动取消。

2) 主进线选择为1/ 2#(1#、2#进线互为备用)时，装置只进行自投方式1、自投方式2动作。
3) 保护装置设置投入重合闸功能时，本装置重合闸功能应设置退出，由保护装置实现重合闸。
4) 装置上电、按键复归、主进线选择变更后，系统应处于主进线工作状态，装置进行首次自投动作后，才能进行自恢复动作。
5) 为叙述方便，下文使用以下简称：

1#进线线电压：UX1；  1#进线电流：I1；  2#进线线电压：UX2；  2#进线电流：I2；
I母线三相电压：U1M；  II母线三相电压：U2M。
1.3.1. 自投方式1（进线备自投1）、重合闸1、自恢复1
若主进线选择SW12设为1#、1/2#，系统处于运行方式1，即1DL、3DL在合位，2DL在分位。当1#进线电源出现故障，2#进线作为备用电源自动投入。即装置分1DL，合2DL，且只允许动作一次，实现自投方式1。若UX1有压，1DL因保护跳闸或开关偷跳等原因断开，装置重合1DL且仅重合一次，实现重合闸1。重合闸功能可投退。
若主进线选择SW12设为1#，自投方式1动作后，系统工作于运行方式2。若1#进线电压恢复正常，系统自动恢复到运行方式1。即装置分2DL，合1DL，且只允许动作一次，实现自恢复1。自恢复功能可投退。
1) 自投方式1、重合闸1：
启动（充电）条件：
■ UX2有压（可投退），U1M、U2M有压
■ 1DL、3DL合位，2DL分位，经延时T1装置启动
闭锁（放电）条件：
■ UX2无压（可投退，重合闸1无此闭锁条件）
■ 2DL合位
■ 手动闭锁、外部闭锁、手合/手分信号
自投方式1动作过程：
装置启动（充电）完成后，若检测到U1M、U2M无压，I1无流，UX1无压（可投退），则延时T2，跳开1DL。在确认1DL跳开，U1M、U2M无压，UX1无压（可投退）、UX2有压（可投退）后，合2DL。

重合闸1动作过程：
装置启动（充电）完成后，若检测到U1M、U2M无压，UX1有压，1DL分位，并且重合闸投退SW3设为投入时，延时T4重合1DL且仅重合一次。
逻辑框图：
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2) 自恢复1：

启动（充电）条件：

■ U1M、U2M有压
■ 2DL、3DL合位，1DL分位，经延时T1装置启动
闭锁（放电）条件：
■ 1DL合位
■ 手动闭锁、外部闭锁、手合/手分信号

动作过程：
装置启动（充电）完成后，若检测到UX1有压，1DL分位并且自恢复投退SW4投入时，延时T3，跳开2DL。在确认2DL跳开，U1M、U2M无压后，合1DL。
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逻辑框图：

1.3.2. 自投方式2（进线备自投2）、重合闸2、自恢复2
若主进线选择SW12设为2#或1/2#。系统处于运行方式2，即2DL、3DL在合位，1DL在分位。当2#进线电源出现故障，1#进线作为备用电源自动投入，即装置分2DL，合1DL，且只允许动作一次，实现自投方式2。若UX2有压，2DL因保护跳闸或开关偷跳等原因断开，装置重合2DL且仅重合一次，实现重合闸2。重合闸功能可投退。
若主进线选择SW12设为2#。自投方式2动作后，系统工作于运行方式2，若2#进线电压恢复正常，系统自动恢复到运行方式2。即装置分1DL，合2DL，且只允许动作一次，实现自恢复2。自恢复功能可投退。
1) 自投方式2、重合闸2：
启动（充电）条件：

■ UX1有压（可投退），U1M、U2M有压
■ 2DL、3DL合位，1DL分位，经延时T1装置启动
闭锁（放电）条件：
■ UX1无压（可投退，重合闸2无此闭锁条件）
■ 1DL合位
■ 手动闭锁、外部闭锁、手合/手分信号
自投方式2动作过程：
装置启动（充电）完成后，若检测到U1M、U2M无压，I2无流，UX2无压（可投退），则延时T2，跳开2DL。在确认2DL跳开，U1M、U2M无压，UX1有压（可投退）、UX2无压（可投退）后，合1DL。

重合闸2动作过程：
装置启动（充电）完成后，若检测到U1M、U2M无压，UX2有压，2DL分位，并且重合闸投退SW3设为投入时，延时T4重合2DL且仅重合一次。
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逻辑框图：
2) 自恢复2： 
启动（充电）条件：

■ U1M、U2M有压
■ 1DL、3DL合位，2DL分位，经延时T1装置启动
闭锁（放电）条件：
■ 2DL合位

■ 手动闭锁、外部闭锁、手合/手分信号

动作过程：
装置启动（充电）完成后，若检测到UX2有压，2DL分位，并且自恢复投退SW4投入时，延时T3，跳开1DL。在确认1DL跳开，U1M、U2M无压后，合2DL。
逻辑框图：
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1.3.3. 自投方式3、自投方式4（母联备自投），自恢复3、自恢复4
1) 自投方式3、自投方式4：
若主进线选择SW12设为1#2#，系统处于运行方式3、4，即1DL、2DL在合位，3DL在分位。当1#进线电源出现故障，母联开关自动投入，由2#进线带两段母线，即装置分1DL、合3DL，且只允许动作一次，实现自投方式3。当2#进线电源出现故障，母联开关自动投入，由1#进线带两段母线，即装置分2DL，合3DL，且只允许动作一次，实现自投方式4。

启动（充电）条件：
■ U1M、U2M有压
■ 1DL、2DL合位，3DL分位，经延时T1装置启动。
闭锁（放电）条件：
■ 3DL合位；
■ U1M、U2M均无压
■ 手动闭锁、外部闭锁、手合/手分信号
自投方式3动作过程：
装置启动（充电）完成后，若检测到U1M无压，U2M有压，UX1无压（可投退），I1无流，经T2延时，跳开1DL。在确认1DL跳开，U1M无压后，合3DL。
自投方式4动作过程：
装置启动（充电）完成后，若检测到U1M有压，U2M无压，UX2无压（可投退），I2无流，经T2延时，跳开2DL。在确认2DL跳开，U2M无压后，合3DL。
逻辑框图： 
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  声明：本逻辑框图及以下逻辑框图中，“手合/手分信号”闭锁条件虽未标出，但实际存在。

1) 自恢复3、自恢复4：
自投方式3动作后，系统工作于运行方式2。若1#进线电压恢复正常后，装置将自动恢复到运行方式3、4。即装置分3DL，合1DL，且只允许动作一次，实现自恢复3。
自投方式4动作后，系统工作于运行方式1。若2#进线电压恢复正常后，装置将自动恢复到运行方式3、4。即装置分3DL，合2DL，且只允许动作一次，实现自恢复4。
自恢复功能可投退。

启动（充电）条件：
■ U1M、U2M有压
■ 3DL合位，经延时T1装置启动。
闭锁（放电）条件：
■ 3DL分位；
■ U1M、U2M均无压

■ 手动闭锁、外部闭锁、手合/手分信号
自恢复3动作过程： 
装置启动（充电）完成后，若检测到UX1有压，1DL分位，并且自恢复投退SW4投入时，延时T3，跳开3DL。在确认3DL跳开，U1M无压后，合1DL。
自恢复4动作过程： 
装置启动（充电）完成后，若检测到UX2有压，2DL分位，并且自恢复投退SW4投入时，延时T3，跳开3DL。在确认3DL跳开，U2M无压后，合2DL。
逻辑框图：
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1.3.4. 自投方式5（进线备自投3）、重合闸1、自恢复5
若主进线选择SW12设为1#2b，2#进线只允许带II母线，系统运行在方式1，即1DL、3DL在合位，2DL在分位。当1#进线电源出现故障，2#进线作为备用电源自动投入。即装置分1DL、3DL，且只允许动作一次，实现自投方式5。若UX1有压，1DL因保护动作跳闸或开关偷跳，装置重合1DL且仅重合一次，实现重合闸1。重合闸功能可投退。
自投方式5动作后，系统工作于运行方式5。若1#进线电压恢复正常后，装置将自动恢复到1#进线带双段母线运行，实现自恢复5。自恢复功能可投退。
1) 自投方式5、重合闸1：
启动（充电）条件：
■ UX2有压（可投退），U1M、U2M有压
■ 1DL、3DL在合位，2DL在分位，经延时T1装置启动
闭锁（放电）条件：
■ UX2无压（可投退，重合闸1无此闭锁条件）
■ 2DL合位

■ 手动闭锁、外部闭锁、手合/手分信号
自投方式5动作过程：
装置启动（充电）完成后，若检测到U1M、U2M无压，I1无流，UX1无压（可投退），则延时T2，跳开1DL、3DL。在确认1DL、3DL跳开，U1M、U2M无压，UX1无压（可投退），UX2有压（可投退）后，合2DL。
重合闸1动作过程：
装置启动（充电）完成后，若检测到U1M、U2M无压，UX1有压，1DL分位，并且重合闸投退SW3设为投入时，延时T4重合1DL且仅重合一次。
逻辑框图：
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2) 自恢复5：

启动（充电）条件：

■ U2M有压
■ 2DL合位，1DL、3DL分位，经延时T1装置启动
闭锁（放电）条件：
■ 1DL、3DL合位

■ 手动闭锁、外部闭锁、手合/手分信号

动作过程：
装置启动（充电）完成后，若检测到UX1有压，1DL分位并且自恢复投退SW4投入时，延时T3，跳开2DL。在确认U1M、U2M无压，2DL跳开后，合1DL，并延时0.5秒合3DL。
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1.3.5. 自投方式6（进线备自投4）
若主进线选择SW12设为2#1b，1#进线只允许带I母线，系统运行在方式2，即2DL、3DL在合位，1DL在分位。当2#进线电源出现故障，1#进线作为备用电源自动投入。即装置分2DL、3DL，且只允许动作一次，实现自投方式5。若UX2有压，2DL因保护动作跳闸或开关偷跳，装置重合2DL且仅重合一次，实现重合闸2。重合闸功能可投退。
自投方式6动作后，系统工作于运行方式6。若2#进线电压恢复正常后，装置将自动恢复到2#进线带双段母线运行，实现自恢复6功能。自恢复功能可投退。
1) 自投方式6、重合闸2：
启动（充电）条件：
■ UX1有压（可投退）；U1M、U2M有压

■ 2DL、3DL在合位，1DL在分位，经延时T1装置启动
闭锁（放电）条件：
■ UX1无压（可投退，重合闸1无此闭锁条件）
■ 1DL合位 
■ 手动闭锁、外部闭锁、手合/手分信号
自投方式6动作过程：
装置启动（充电）完成后，若检测到U1M、U2M无压，I2无流，UX2无压（可投退），则延时T2，跳开2DL、3DL。在确认2DL、3DL跳开，U1M、U2M无压，UX2无压（可投退），UX1有压（可投退）后，则合1DL。
重合闸2动作过程：
装置启动（充电）完成后，若检测到U1M、U2M无压，UX2有压，2DL分位，并且重合闸投退SW3设为投入时，延时T4重合2DL且仅重合一次。
逻辑框图：
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2) 自恢复6：

启动（充电）条件：

■ U1M有压
■ 1DL合位，2DL、3DL分位，经延时T1装置启动
闭锁（放电）条件：
■ 2DL、3DL合位

■ 手动闭锁、外部闭锁、手合/手分信号

动作过程：
装置启动（充电）完成后，若检测到UX2有压，2DL分位并且自恢复投退SW4投入时，延时T3，跳开1DL，在确认U1M、U2M无压，1DL跳开后，合2DL，并延时0.5秒合3DL。
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逻辑框图：

1.4. 故障告警
1.4.1. 故障闭锁
装置可以对正常运行环境进行检测，并具备故障闭锁继电器、闭锁指示灯、蜂鸣器用于故障告警。
装置失电时，故障闭锁输出接点闭合；装置得电启动后，故障闭锁输出接点断开。
当出现断路器拒分、拒合、断路器状态错时，故障指示灯亮，蜂鸣器响，故障闭锁输出接点闭合，装置闭锁自投、自恢复、重合闸功能；排除外部故障后，须按RST键或通讯复归消除故障信号，故障闭锁输出接点断开，故障指示灯灭，装置才恢复自投等功能。

· 断路器拒分（合）：装置分（合）闸继电器动作（0.2S保持）3秒后，断路器状态为合（分）。

· 断路器状态错：系统持续出现下述故障3秒钟：1DL分位，IX1有流；或2DL分位，IX2有流；或1DL、3DL分位，UX1、UM1均有压；或2DL、3DL分位，UX2、UM2均有压；或1DL（2DL）、3DL分位，UM1、UM2均有压。
1.4.2. 外部闭锁、手动闭锁；手合、手分信号（备用）
用户可通过闭合装置手动闭锁或外部闭锁开入量接点闭锁装置动作。外部闭锁或手动闭锁接点闭合时，故障闭锁输出接点闭合，闭锁指示灯亮，装置闭锁自投、自恢复、重合闸功能；外部闭锁与手动闭锁接点断开时，故障闭锁输出接点断开，闭锁指示灯灭，装置恢复自投等功能；
装置提供3路断路器手合/手分动作记录功能，该功能为备用功能。断路器手合、手分无源点动开入量需并联接入装置B板相应端子（1DL：K6；2DL：K7；3DL：K8）。当手合/手分开入量闭合，装置闭锁自投等功能，同手动闭锁；相应断路器若在手合/手分开入量闭合至断开后3秒时间内进行合闸/分闸动作，装置进行相应断路器手合/手分动作记录，否则不进行记录；若手合/手分开入量断开3秒后，装置恢复自投等功能。
1.4.3. PT断线报警
装置可检测进线、母线PT断线故障。当出现PT断线时，装置报警指示灯亮，报警继电器接点闭合，蜂鸣器响，装置闭锁自投、自恢复、重合闸功能；排除故障后，报警指示灯灭，报警继电器接点断开，装置恢复自投等功能。

· PT断线：
系统持续5秒出现（未出现）以下任一状况，装置进行（取消）PT断线报警。
1) 母线电压任一相或二相无压；
2) 任一母线三相无压，相应进线有流；
3) 母联开关合位，任一母线有压、另一母线无压；
4) 任一进线有（无）压，进线开关合位，相应母线无（有）压。进线电压投退选择退出，此判据退出。
3、 技术指标

1.5. 电源
· 装置电源：AC/DC 85V~265V。
· 开入量辅助电源：AC/DC 220V（DC110V可选，定货时注明）
1.6. 模拟量测量
· 信号频率：50Hz

· 量程：PT二次母线电压0~57V、进线电压0~100V（一次母线电压0~220V、进线电压0~380V 可选，定货时注明）；CT二次电流0~5A

· 测量精度：1级
· 过载能力：电压：1.2倍连续/2倍 10秒；电流：1.5倍额定连续/10倍额定10秒
1.7. 开入量

外部提供无源常开接点与开入量辅助电源

1.8. 继电器

· 触点类型：常开

· 分断电压：
250VAC、220VDC

· 分断功率：
1250VA交流或120W直流（电阻性负载）
500VA交流或75W直流（电感性负载）
· 工作电流：
5A，连续工作

1.9. 时钟

· 时间格式：年、月、日、时、分、秒

· 时钟误差：±4ppm(年误差小于2 分钟)

· 内部电池寿命：可充电，掉电后电池供电有效时间：≥10年

1.10. 绝缘性能
· 绝缘电阻：
各电气回路之间
＞500MΩ（500V兆欧表）



  
各电气回路与地
＞500MΩ（500V兆欧表）
· 工频耐压：
各电气回路之间
2.5kV/50Hz，1Min



  
各电气回路与地
2.5kV/50Hz，1Min

· 冲击电压：
各电气回路之间
±5.0kV/0.5J，1.2/50us


  
各电气回路与地
±5.0kV/0.5J，1.2/50us
· 高频耐压：
各电气回路之间
2.5kV/2s
各电气回路与地
2.5kV/2s
1.11. 电磁兼容性能
· 能承受GB/T14598.14-1998规定的严酷等级Ⅲ的静电放电试验。

· 能承受GB/T14598. 9-1995规定的严酷等级Ⅲ的辐射电磁场干扰试验。

· 能承受GB/T14598.13-1998规定的严酷等级Ⅲ的1MHz脉冲群干扰试验。

· 能承受GB/T14598.10-1996规定的严酷等级Ⅲ的快速瞬变干扰试验。

· 能承受IEC1000-4-5《电磁兼容性（EMC）》第四部分：试验和测量技术 
第五章冲击抗干扰性试验标准规定的严酷等级Ⅲ的浪涌冲击试验。

1.12. 机械性能

· 能承受GB7261-87-16标准规定的严酷等级Ⅰ的振动试验。

· 能承受GB7261-87-17标准规定的严酷等级Ⅰ的冲击试验。
· 能承受GB7261-87-18标准规定的严酷等级Ⅰ的碰撞试验。
4、 面板布置
1.13. 面板示意图
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指示灯：装置运行状态及系统运行状态指示；

键盘：操纵装置；
蜂鸣器：按键操作与故障、报警提示。



液晶：信息显示；
1.14. 键盘说明：
＋、－：设定值改变；
↙：进入菜单选项，保存设定定值并返回；
Q：；退至上一级菜单，不保存设定定值并返回；
↑、↓、←、→：移动光标；
RST：复归按键，消除故障信号指示、复归故障闭锁继电器，使装置恢复自投功能。
1.15. 指示灯说明：
运行：装置正常运行时，运行指示灯每秒钟亮灭一次；
充电：充电条件满足并完成充电时，充电指示灯亮，充电条件不满足或存在放电条件时，充电指示灯灭；
通讯：装置进行通讯时，通讯指示灯闪亮；
故障：故障闭锁指示。具体见2.4.1故障闭锁；
报警：PT断线报警指示。具体见2.4.3 PT断线；
闭锁：外部闭锁、手动闭锁指示。具体见2.4.2 外部闭锁与手动闭锁。
5、 [image: image14.wmf]04. 动作延时设置
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1.16. 液晶显示画面简介
装置开机后显示启动画面（图1）。
系统在自检后获取设定定值，检查运行方式。
装置检查运行方式后显示运行画面（图2）。                   图1
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运行画面状态下按＋、－键，实现系统状态、进线电压电流（图3、4）画面的切换。
[image: image18.emf]
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       图3


图4
运行画面：画面上部分显示当前系统运行状态示意图。示意图中，采用×的无、有，表示各相母线电压与进线电压、电流的有、无。正常情况下画面下部分显示当前日期与时间。装置自投时显示自投方式与自投后的运行方式，30秒后恢复为正常情况；
系统状态画面：显示当前1DL、2DL、3DL断路器的分合情况、外部闭锁开关量输入的开合状态与系统运行方式；

电压电流画面：显示当前1母、2母三相电压与I线、II线线电压、电流值。
以上画面状态下，按↙键可进入系统主菜单画面（图5、图6）。
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图5                       图6
任意状态下，按RST键将重新启动装置工作。
1.17. 菜单设置指南
在运行画面上按↙键进入主菜单，以下操作都是从主菜单画面上开始进行的。

1.17.1. 动作记录查看
装置可记录32条动作记录。动作记录包括自投、自恢复、重合闸、手合、手分动作类型与动作时间。主菜单下，按↑、↓键移动光标（以下简称“移动光标” ）指向“01. 动作记录查看”，按↙键进入，按↑、↓键查看动作记录，按Q键返回主菜单。动作记录按动作时间先后顺序排列，序号最小的记录为最近发生的记录。当动作记录超过32条时，最近发生的动作记录将覆盖最后一次动作记录。

1.17.2. 故障记录查看
装置可记录32条故障记录。故障记录包括PT断线、断路器拒合、拒分故障类型与故障发生时间。主菜单下，移动光标指向“02. 故障记录查看”，按↙键进入，按↑、↓键查看故障记录，按Q键返回主菜单。故障记录按动作时间先后顺序排列，序号最小的记录为最近发生的故障记录。当故障记录动作超过32条时，最近发生的故障记录将覆盖最后一次故障记录。
1.17.3. [image: image21.emf]电压电流
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判断定值设置
设置有压、无压、有流判断定值，用以判断系统电压、电流的有无。当电压（电流）大于有压（有流）设置值时，装置判为有压（有流）；当电压（电流）小于无压（有流）设置值时，装置判为无压（无流）。有压定值默认值60%U额；无压定值默认值40%U额；有流定值默认值0.2A。                                               图7
主菜单下，移动光标指向“03. 判断定值设置”，按↙键进入，若装置设有密码，需输入密码（输入方法见8密码设置）。见图7。
移动光标指向“有压定值”（“无压定值”/“有流定值” ），按↙键进入数值设置。用←、→键移动光标，＋、－键更改数值。按↙键保存（Q键不保存）并返回至判断定值设置子菜单，再按Q键返回主菜单。
1.17.4. 动作延时设置
设置动作延时，即设置系统满足充电条件后的充电延时t1、系统满足自投条件后装置进行自投启动延时t2、系统满足自恢复条件后装置进行自恢复启动延时t3、系统满足重合条件后装置进行重合闸启动延时t4。延时设置范围0.0－99.9秒，级差0.1秒。
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主菜单下，移动光标指向“04. 动作延时设置”，按↙键进入，若装置设有密码，需输入密码（输入方法见8 密码设置）。见图8。移动光标指向“充电延时T1”（“自投延时T2” 、“自恢复延时T3” 、“重合闸延时T4” ），用←、→键移动光标，＋、－键更改数值。按↙键保存（Q键不保存）并返回至判断定值设置子菜单，再按Q键返回主菜单。                                         图8
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操作元件设置
设置操作元件，即选择系统主进线（1#为主进线、2#为主进线、1#2#分列运行、1\2#互为备用、1#主2#备、2#主1#备）、设置重合闸功能投退SW3、设置自恢复功能投退SW4、设置进线电压条件投退SW5。                                                 图9
主菜单下，移动光标指向“05. 自投延时设置”，按↙键进入，若装置设有密码，需输入密码（输入方法见8 密码设置）。见图9。 移动光标指向“主进线选择SW12”（“重合闸投退SW3”、“自恢复投退SW4” 、“进线电压投退SW5” ），用←、→、＋、－键更改定值数值。按↙键保存（Q键不保存）并返回至判断定值设置子菜单，再按Q键返回主菜单。
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时间设置
时间子菜单用以显示和设置当前日期与时间。
主菜单下，移动光标指向“06. 时间设置”，按键↙键进入时间设置子菜单；若装置设有密码，需输入密码；装置显示当前年、月、日、时、分、秒、星期。若不更改时间，按Q键直接返回到主菜单。见图10。                                                图10
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若更改时间，按↙键进入时间设置画面，按↑、↓键选择设置日期（时间、星期），按←、→键选择更改值，用＋、－键对光标所指的数值进行更改，按↙键保存（Q键不保存）并返回时间设置子菜单，再按Q键返回主菜单。 
1.17.7. 通讯设置
通讯子菜单用以设置装置通讯地址、波特率、校验位、停止位。装置通讯地址设置范围：1～99；波特率有：1200bps、2400bps、4800bps、9600bps供选择；校验位有：无、奇、偶供选择；停止位有：1、2供选择。见图11。                                    图11
主菜单下，移动光标指向“07. 通讯”，按↙键进入通讯子菜单；若装置设有密码，需输入密码。移动光标指向“通讯地址”（“波特率”、“校验位”、“停止位”），用＋、－键更改“通讯地址”（“波特率”、“校验位”、“停止位”）定值，按↙键保存（Q键不保存）并返回通讯设置子菜单，再按Q键返回主菜单。
1.17.8. 密码设置
密码子菜单用于设置或更改装置密码。密码为8位整数。初始密码为10000000。密码设置为00000000即为取消密码保护。
若装置设有密码，进入主菜单的各子菜单时将要求输入密码。此时，用←、→键移动光标至要输入的密码位，用＋、－键更改此位数值，按↙键确定密码输入完毕，按Q键不确定返回主菜单（以下简称“输入密码并确定”）。若输入密码正确，将进入相应子菜单；若输入密码错误，将显示“密码错误”。
主菜单下，移动光标指向“08. 密码设置”，按↙键进入密码子菜单。
若装置己设置密码，液晶显示“输入原密码”，要求用户输入原密码。输入密码并确定。若输入密码错误，将显示“密码错误”。若用户忘记密码，请输入“11111111”。
若装置未设置密码或用户输入密码正确，液晶面显示“输入新密码”，要求用户输入新密码。输入密码并确定。液晶面显示“密码确认”，要求用户再次确认所输入的新密码。按↙键保存（Q键不保存）并返回至主菜单。
1.17.9. 校调
校调子菜单仅用于合肥英特电力设备有限公司调试人员校调装置。
6、 开孔尺寸
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7、 端子说明
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8、 应用实例
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9. 通讯数据地址表
WDD-1ZW通讯采用RS485总线，标准MODBUS-RTU通讯协议。
表1：功能码03H所映射的数据区-模拟量：
	模拟量

	序号
	地址
	数据类型
	项目
	单位
	说明

	1
	0100H
	Unsigned int
	Ua1
	V
	1母A相电压

	2
	0101H
	Unsigned int
	Ub1
	V
	1母B相电压

	3
	0102H
	Unsigned int
	Uc1
	V
	1母C相电压

	4
	0103H
	Unsigned int
	Ua2
	V
	2母A相电压

	5
	0104H
	Unsigned int
	Ub2
	V
	2母B相电压

	6
	0105H
	Unsigned int
	Uc2
	V
	2母C相电压

	7
	0106H
	Unsigned int
	Ux1
	V
	Ⅰ段AC线电压

	8
	0107H
	Unsigned int
	Ux2
	V
	Ⅱ段AC线电压

	9
	0108H
	Unsigned int
	Ix1
	A
	Ⅰ段电流（10倍）

	10
	0109H
	Unsigned int
	Ix2
	A
	Ⅱ段电流（10倍）


表2：功能码03H所映射的数据区-系统状态与时间：
	系统状态与时间

	序号
	地址
	数据类型
	项目
	单位
	说明

	1
	0200H
	L:Char
	SysState
	
	系统状态

	
	
	H: BCD
	year
	年
	当前时间

	2
	0201H
	L: BCD
	month
	月
	

	
	
	H: BCD
	day
	日
	

	3
	0202H
	L: BCD
	hour
	时
	

	
	
	H: BCD
	min
	分
	

	4
	0203H
	L: BCD
	sec
	秒
	

	
	
	H: BCD
	week
	星期
	


表3：功能码03H所映射的数据区-动作记录：
	动作记录

	序号
	地址
	数据类型
	项目
	单位
	说明

	1
	0300H
	Unsigned int
	
	
	总动作记录数

	2
	0301H
	Unsigned int
	
	
	起始动作记录数

	3
	0302H
	L:Char
	Rstyle
	
	记录1动作类型

	
	
	H: BCD
	year
	年
	记录1动作时间

	4
	0303H
	L: BCD
	month
	月
	

	
	
	H: BCD
	day
	日
	

	5
	0304H
	L: BCD
	hour
	时
	

	
	
	H: BCD
	min
	分
	

	6
	0305H
	L: BCD
	sec
	秒
	

	
	
	H: BCD
	week
	星期
	

	…

	126
	037FH
	L:Char
	Rstyle
	
	记录32动作类型

	
	
	H: BCD
	year
	年
	记录32动作时间

	127
	0380H
	L: BCD
	month
	月
	

	
	
	H: BCD
	day
	日
	

	128
	0381H
	L: BCD
	hour
	时
	

	
	
	H: BCD
	min
	分
	

	129
	0382H
	L: BCD
	sec
	秒
	

	
	
	H: BCD
	week
	星期
	


表4：功能码03H所映射的数据区-故障记录：
	故障记录

	序号
	地址
	数据类型
	项目
	单位
	说明

	1
	0400H
	Unsigned int
	
	
	总故障记录数

	2
	0401H
	Unsigned int
	
	
	起始故障记录数

	3
	0402H
	L:Char
	Rstyle
	
	记录1故障类型

	
	
	H: BCD
	year
	年
	记录1故障时间

	4
	0403H
	L: BCD
	month
	月
	

	
	
	H: BCD
	day
	日
	

	5
	0404H
	L: BCD
	hour
	时
	

	
	
	H: BCD
	min
	分
	

	6
	0405H
	L: BCD
	sec
	秒
	

	
	
	H: BCD
	week
	星期
	

	…

	126
	047FH
	L:Char
	Rstyle
	
	记录32故障类型

	
	
	H: BCD
	year
	年
	记录32故障时间

	127
	0480H
	L: BCD
	month
	月
	

	
	
	H: BCD
	day
	日
	

	128
	0481H
	L: BCD
	hour
	时
	

	
	
	H: BCD
	min
	分
	

	129
	0482H
	L: BCD
	sec
	秒
	

	
	
	H: BCD
	week
	星期
	


表5：功能码02H所映射的数据区-开关量状态：
	开关量状态

	序号
	地址
	数据类型
	项目
	单位

	1
	0500H
	BIT
	断路器1状态
	1/0：ON/0FF

	2
	0501H
	BIT
	断路器2状态
	1/0：ON/0FF

	3
	0502H
	BIT
	断路器3状态
	1/0：ON/0FF

	4
	0503H
	BIT
	外部闭锁状态
	1/0：ON/0FF

	5
	0504H
	BIT
	手动闭锁状态
	1/0：ON/0FF

	6
	0505H
	BIT
	断路器1手动分/合闸状态
	1/0：ON/0FF

	7
	0506H
	BIT
	断路器2手动分/合闸状态
	1/0：ON/0FF

	8
	0507H
	BIT
	断路器3手动分/合闸状态
	1/0：ON/0FF

	9
	0508H
	BIT
	充电指示状态
	1/0：ON/0FF

	10
	0509H
	BIT
	故障指示状态
	1/0：ON/0FF

	11
	050AH
	BIT
	报警指示状态
	1/0：ON/0FF


表6：功能码01H所映射的数据区-继电器线圈状态：
	继电器线圈状态

	序号
	地址
	数据类型
	项目
	单位

	1
	0600H
	BIT
	1DL跳闸继电器状态
	1/0：带电/失电

	2
	0601H
	BIT
	1DL合闸继电器状态
	1/0：带电/失电

	3
	0602H
	BIT
	2DL跳闸继电器状态
	1/0：带电/失电

	4
	0603H
	BIT
	2DL合闸继电器状态
	1/0：带电/失电

	5
	0604H
	BIT
	3DL跳闸继电器状态
	1/0：带电/失电

	6
	0605H
	BIT
	3DL合闸继电器状态
	1/0：带电/失电

	7
	0606H
	BIT
	故障闭锁继电器状态
	1/0：带电/失电

	8
	0607H
	BIT
	报警继电器状态
	1/0：带电/失电


表7：功能码05H所映射的数据区-复归：
	复归

	序号
	地址
	数据类型
	项目
	单位

	1
	0700H
	BIT
	装置复归
	写0xFF00复归， 装置自动清0 


注： 1：BCD指二进制编码的十进制类型。
2：系统状态：指系统或装置运行状态，见下表。
	00H：查找运行方式
	01H：系统未运行
	02H：运行方式1
	03H：运行方式2
	04H：运行方式34

	05H：运行方式5
	06H：运行方式6
	
	
	

	11H：自投方式1
	12H：自投方式2
	13H：自投方式3
	14H：自投方式4
	15H：自恢复1

	16H：自恢复2
	17H：自恢复3
	18H：自恢复4
	19H：重合1
	1AH：重合2

	1BH：自投方式5
	1CH：自投方式6
	1DH：自恢复5
	1EH：自恢复6
	

	20H：合1DL
	21H：分1DL
	22H：合2DL
	23H：分2DL
	24H：合3DL

	25H：分3DL
	71H：PT断线
	72H： 1DL拒合
	73H： 1DL拒分
	74H： 2DL拒合

	75H：2DL拒分
	76H： 3DL拒合
	77H： 3DL拒分
	78H： 断路器状态错


3：动作类型见下表：
	00H：无动作记录 
	01H：自投方式1 
	02H：自投方式2
	03H：自投方式3
	04H：自投方式4

	05H：自恢复1
	06H：自恢复2
	07H：自恢复3
	08H：自恢复4
	09H：1DL重合

	0AH：2DL重合
	0BH：装置重启
	0CH：自投方式5 
	0DH：自投方式6
	0EH：自恢复5

	0FH：自恢复6
	10H: 手合1DL
	11H: 手分1DL
	12H: 手合2DL
	13H: 手分2DL

	14H: 手合3DL
	15H: 手分3DL
	
	
	


4：故障类型见下表：
	00H：无故障记录 
	01H：PT断线 
	02H：1DL拒合
	03H：1DL拒分
	04H：2DL拒合

	05H：2DL拒分
	06H：3DL拒合
	07H：3DL拒分
	
	


5：装置通讯复归：
装置通讯复归用于外部故障、报警解除后，复归故障、报警指示。
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03. 判断定值设置
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